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  در نوسان ساز کنترل شده با ولتاژ کنترل کننده خودکار دامنه لیو تحل یطراح

 QVCOو تنظیم خطای فاز در 
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 چکیده:

با آن است. در ابتدا  یعملکرد کل یساز نهیجهت به VCO میتنظ یبرا ینامه کشف روش انیپا نیا یساز ادهیهدف پ

محدوده  ملهاز جویژگی هایی  مناسب ترین نوع آن انتخاب شده که  ،مختلف توپولوژی های انواع و تحلیل مقایسه

با کارایی بالا طراحی و شبیه  VCOچند مدل  را دارا باشد. در ادامه تنظیم گسترده، نویز فاز پایین و توان مصرفی پایین

 ست.ادامنه و نیز ایجاد سیگنال های متعامد  خودکار سازی شده که مقدمه ای برای پیاده سازی کنترل کننده

که  ییایوجود دارد. با وجود مزا تالیجیآنالوگ و د کردیدر دو رو LC VCO یخودکار دامنه برا ونیبراسیکال طرح

ان مدار، از جمله بالا بردن مصرف تو یشود مشکلات مختلف یار دامنه برشمرده مخودک ونیبراسیکال یطرح ها یبرا

خودکار  ونیبراسیطرح کال کی شنهادینامه پ انیپا نیا در قیآورد. هدف از تحق یرا بوجود م یداریو ناپا زینو جادیا

 بالا است. یو ثبات خروج نییپا زیدامنه با مصرف توان کم، نو

هدف به حداقل  طرح های جدیدی با، سعی شده QVCO یبرامنابع مختلف خطای فاز  یرو قیو تحق یبا بررس

و  مدار یبه حداقل رساندن اجزا ،یجهت طراح ازیحداقل فضا مورد ن همچنینشود.  پیشنهادفاز  یرساندن خطا

 هستند. در این پایان نامه اهداف دنبال شده گریفاز، از د یخطا میمحدوده تنظ یگستردگ
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